http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Inzynierii Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Dynamika maszyn 1010645211010640327
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn (brak) 1/1

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika przemystowa polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien niestacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 9 Cwiczenia: 9 Laboratoria: - Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wykladowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wykladowca:

prof. Janusz Mielniczuk dr inz. Maciej Berdychowski

email: janusz.mielniczuk@put.poznan.pl email: maciej.berdychowski@put.poznan.pl
tel. 61 665 2335 tel. 612244512

WIT Wydziat Inzynierii Transportu

Poznan, ul. Piotrowo 3 ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Opanowane wiadomosci z matematyki, mechaniki (z kursu pierwszego stopnia).

1 Wiedza:

L . . | Stosowanie podstawowych praw fizyki w rozwigzywaniu prostych zagadnien kinematyki i
2 Umiejetnosci: | gynamiki.

3 Kompeten cje Kreatywny i konsekwentny w realizacji zadan
spoteczne
Cel przedmiotu:

-Poznanie podstaw teoretycznych i praktycznych dynamiki maszyn w celu ich wykorzystania w procesach samodzielnego
rozwigzywania wybranych probleméw mechanicznych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Posiada poszerzona wiedze w zakresie zagadnien dynamiki uktadéw mechanicznych i drgan mechanizméw i maszyn. -
[M2_W02]

Umiejetnosci:

1. Potrafi postuzy¢ sie popularnym systemem do obliczen numerycznych do zaprogramowania prostego zadania symulacji
systemu o niewielkiej liczbie stopni swobody - [M2_U11]

Kompetencje spoteczne:

1. Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci - [M2_KO01]

2. Jest gotoéw do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych oraz zasiggania
opinii ekspertdow w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu - [M2 K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Egzamin pisemny, sprawdziany pisemne na ¢wiczeniach.

Tresci programowe

Miejsce i rola dynamiki maszyn w ksztatceniu inzynierskim. Klasyczne problemy dynamiki, zagadnienia rézniczkowe i
catkowe. Wyznaczanie sit masowych w mechanizmach, sita rbwnowazaca w cztonie napedowym. Bilans energii i sprawno$¢
mechaniczna maszyny. Ruch maszyny pod dziataniem sit, réwnania ruchu i metody ich formutowania. Drgania maszyn i
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konstrukcji. Zagadnienia wybrane: dynamika hamowania, dynamika zawieszenia pojazdu.

Literatura podstawowa:
1. R. H. Cannon jr.; Dynamika uktadéw fizycznych, WNT, Warszawa 1973
2. Z. Parszewski; Drgania i dynamika maszyn, WNT, Warszawa 1982

Literatura uzupetniajaca:
1. R. Scanlan, R. Rosenbaum; Drgania i flatter samolotéw, PWN, Warszawa 1964
2. S. Wisniewski; Dynamika maszyn, Wyd. Politechniki Poznanskiej

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé

Czas (godz.)

. Udziat w wyktadzie

. Utrwalanie tresci wyktadu

. Konsultacje

. Przygotowanie do egzaminu
. Udziat w egzaminie

. Przygotowanie do ¢éwiczen

. Udziat w ¢wiczeniach

. Utrwalanie tresci cwiczen
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Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin

ECTS

taczny naktad pracy 52

Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 24

Zajecia o charakterze praktycznym 0

strona2z?2




